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Shihlin SF3 PID Parametre Ayarları ve Bağlantılar 

Bağlantı:  

 

PID Parametreleri: 

02-00: 0 (2-5 terminali pasif) 

02-01: 4 (4-5 terminali PID geri besleme sinyali) 

02-20: 0 (4-5 terminali 4-20 mA seçimi) 

02-21: 50.00 ( Maksimum çıkış frekansı) 

02-25: 4 (4-5 terminali analog minimum giriş değeri) 

02-26: 20 (4-5 terminali analog maksimum giriş değeri) 

08-00: 2 (4-5 terminali PID geribesleme seçildi) 

08-03: 10 (PID set değeri) 

00-07: 4 ( Sürücü ekranında geri besleme basıncını görme) 

*00-06: 5 (Sürücü çalıştığında değer bar cinsinden görülür) 

*08-43: 16 (Basınç transmitteri maksimum bar değeri) 

Haberleşme Parametreleri: 

07-00: 0 (Modbus protokolü) 

07-01: 1 ( İstasyon Numarası) 

07-02: 1 ( baud rate 9600) 

07-07: 4 (1-8-E-1 Modbus RTU) 

07-11: 1 (EPROM koruma) 

00-19: 1 (Haberleşme modunda harici çalışma) 

00-03: 2 (Motor dönüyorken parametre değiştirme izni) 

00-16: 3 (Haberleşme Modu) 

Not: Bu parametreler girildikten sonra sürücü off/on yapılmalıdır. 

Modbus Adres Tablosu 

 

 

Tag Adı Modbus Adresleri FlexiSoft Modbus Adresleri 

PID Set Basıncı 2A33H 10804 

PID Çıkış Basıncı 1020H 4129 

Çıkış Frekansı 1003H 4100 

Çıkış Akımı 1004H 4101 

Çalışma Komutu 1001H 4098 

Hızlanma Zamanı 277AH 10707 

Yavaşlama Zamanı 2710H 10108 


